R1- Ze_hngangp_ofentiome’rer (3600°)

R3 - Bremswiderstand

S1- gedffnet in Anfangsst. - A
S2 - gedffnet in Endstellung - E
V - Dioden

M - Gleichstrom-Motor

R1- Ze_hngangp_oten’riomefer (3600°)

R3 - Spannungsteiler-Widerstand
S3 - zusétzlicher Endschalter
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S1- gedffnet in Anfangsst. - A
S2 - gedffnet in Endstellung - E
V - Dioden

M - Gleichstrom-Motor
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R1- Ze_hngangp_ofentiome’rer (3600°)

R3 - Spannungsteiler-Widerstand
S3 - zusétzlicher Endschalter
S& - zusatzlicher Endschalter

S1- gedffnet in Anfangsst. - A
S2 - gedffnet in Endstellung - E
V - Dioden

M - Gleichstrom-Motor
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R1- Zehngangpotentiometer (3600°)
R2 - Zehngangpotentiometer (3600°)
R3 - Spannungsteiler-Widerstand
S3 - zusatzlicher Endschalter

S1- geoffnet in Anfangsst. - A
S2 - gedffnet in Endstellung - E
V - Dioden

M - Gleichstrom-Motor
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R1- Zehngangpotentiometer (3600°)
R2 - Zehngangpotentiometer (3600°)
D R3 - Spannungsteiler-Widerstand
S3 - zusatzlicher Endschalter

Sk - zusdtzlicher Endschalter

S1- gedffnet in Anfangsst. - A
S2 - geoffnet in Endstellung - E
V - Dioden

M - Gleichstrom-Motor
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R1- Zehngangp-ofentiometer (3600°)

R3 -Spannungsteiler-Widerstand
S3 - Endschalter-Anfang - Mitte
Sk - Endschalter-Mitte - Ende

S1- gedffnet in Anfangsst. - A
S2 - gedffnet in Endstellung - E
V - Dioden

M - Gleichstrom-Motor
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E R1- Ze_hngangp_otentiome’rer (3600°) R1- Ze-hngangp-otentiome’rer (3600°)
S1- geoffnet in Anfangsst. - A S1- gedffnet in Anfangsst. - A
R3 - Bremswiderstand S2 - gedffnet in Endstellung - E R3 - Bremswiderstand S2 - gedffnet in Endstellung - E
S3 - zusétzlicher Endschalter V - Dioden S3 - zusétzlicher Endschalter V - Dioden
S& - zusdtzlicher Endschalter M - Gleichstrom-Motor M - Gleichstrom-Motor
Allgemein- Mafistab Gew.
— toleranz Werkstoff
ISO 2768-m erkstott:
8 Datum Name i i
7 Bearb | 191198 | Schn. Motorpotenfiometer mit
6 Gepr Gleichstrom - Motor
F1]5 N
> o Type RMC 27
3
- FRIZLEN 12 S 0297 Blatt
1 D-71712 MURR
Zust| Anderung Datum Name Ers. f.: Ers. d.:




